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Bevezetés, témateriletek

* \Vegyes meérdrendszerekre tamaszkodo, forgalmi
adatgy(jto technologia fejlesztése (p3-1)

* Forgalmi adatgydjtés vezeték nélkili halézatokbol
szarmazo mobilitasi informaciok felhasznalasaval

(p3-2)

* Forgalomlebonyolédasi jellemzék becslése (P4-2)
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Vegyes mérdrendszerekre tamaszkodd, forgalmi

adatgydijt6 technoldgia fejlesztése

Adatfuzios utazasi ido becslés

Utszakaszok atlagos utazasi id6 becslése adatfuziéval
* Switched Kalman filter alkalmazasa adatfuziéhoz:

Ertéke attdl fiigg, hogy hany mérés
érkezett be a mintavételi id6 alatt!
x(k+1) =x(k) +w(k),

Vo) (k) = Cpeyx (k) + vy (k),
p(k) €S ={1,2,3,4}

e FCD, FMD, és fix detektor mérésekre alapozva

e Kulonb6z6 mérbeszkozokbdl szarmazo atlagos utazasi
id6 adatok fuzionalasa:

Tl (k), TZ (k), el Tn(k)
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 El6retekint6 sebességszabélyozas FCD figyelembe

vételével

El6retekinté sebesség szabalyozas a
domborzati viszonyok és real-time forgalmi
jellemzék (FCD) alapjan

Az elkovetkez6 uUtszakaszokra elGirt, a
sebességkorlatozasoknak megfelel6
referencia sebességek fellilirasa
lehetségessé valik az FCD rendszer
segitségével megadott forgalmi
atlagsebességgel

Az optimalizald algoritmussal a
gazdasagossag tovabb novelhetd, pl. a
jarmd egy esetleges forgalmi dugo el6tt
idében elkezdheti a kigurulast, igy
Uzemanyag takarithaté meg.

A folytatasban: tesztelés Vissim
mikroszimulacios szoftverrel (Tatabanya-
Gyé6r utvonalon)
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Tatabanya-Gydr Teszt utvonal domborzati adatai
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Szimulaciés eredmények CarSim kérnyezetben

e A hagyomanyos
sebességtarto
rendszerekhez képest
jelentds iranyitasi
energia megtakaritas
(fekezési és
motorenergia).

e Az Uzemanyag
fogyasztas és a hozza
kapcsoldédo karosanyag
kibocsatas jelentbsen
csokkenthetd.

Total energy (MJ)

Fuel consumption(kg)
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FORGALOM LEBONYOLODASI JELLEMZOK BECSLESE

e Jarmiivek (k6zosségi kozlekedési) késési okainak vizsgalata
* Primer és szarmaztatott okok.

* A forgalmi vizsgalatok elvégezéséhez a Kisalféld Volan Zrt és a MAV
Palyavasut a biztositott adatokat.

Szarmaztatott okok
e vasuttarsasag altal okozott (pl.
személyzet: jarm(ivezetd, egyéb)

HcfimérsékletA

extrém

kiilonosen 2012.07.04.

hideg vagy 20130425 » forgalmi okok (pl. csatlakozasbiztositas)
meleg 2013.04.30.
hideg vagy 2012.02.03. 2013.04.02. Prlmer OkOk
mele 0207 0403 % 7 e e 7 <y . , il
; O tronps e * utazasiigények idébeli valtozasa

2013.01.26.
2013.01.27.

* palya muszaki allapota - forgalmi
viszonyok

* jarmd{d mdszaki allapota

* idGjaras - h6mérséklet, csapadék

intenzitasa

baleset

20121128,
20121129,
2013.05.08.

normalis 2013.02.07.

( 2013.02.08.

2013.05.06.
2013.05.07.

>

. . . e
nincs esd ho vihar, jégesé

fokozott

Csapadék
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FORGALOM LEBONYOLODASI JELLEMZOK BECSLESE
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Aktualis kutatasok

Kisalfold Volan Zrt forgalmi adatainak feldolgozasa és kiértékelése
elOrejelzési algoritmus kialakitasahoz

Autépalyan megjelenitett id6jarasi Uzenetek forgalomra gyakorolt
hatasainak elemzeése

Helyvaltoztatasi dontések modellezése a kozlekedési halozat, a
helyvaltoztatasi modok €s a személyes jellemzdk analizise alapjan

Utvonal értékeld eljaras kidolgozasa személyre szabott
utastajekoztatashoz

Multimodalis utazast (parkolast, gyaloglast) segitd szamitogépes
alkalmazas koncepcidjanak kidolgozasa

A személykozlekedési informacios rendszer elemzési moédszerének
kidolgozasa

Carsharing rendszerek szolgaltatasi minésegét elemz6 modszer
kidolgozasa
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FORGALMI ADATGYUJTES VEZETEK NELKULI
HALOZATOKBOL SZARMAZO MOBILITASI
INFORMACIOK FELHASZNALASAVAL

* Cel

ok:

Modszertan kidolgozasa a lakossag mozgasanak elemzése céljabdl

Forgalom-szimulacios eszkozokkel (VISSIM/VISUM szoftverek) az
eredmeények validalasa

Meért mobilitas aggregalasa és forgalomtechnikai
felhasznalhatésaganak elemzése

Hatékony forgalombecslés
Egyedi utvonal ajanlas

* Partnerek:

IBM
Vodafone
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Javasolt mddszertan

Information Sources

Network Data (millions of
events/day)

Smart Fare Card Data
(millions of eventslday)

Transit System &

( Ana lytics & Models

Time of Day
Den5|ty Maps

GIS Data

Census &
Demographics Data

i

P\
ll 2
L
1

|

|

1

)

vodafone

[ Start date - End date]

A 4

Voda |.D.
Coordinates
+ Timestamps

No (Stay for an
hour at least)

Meaningful

Density. dat

Pop. density

y
Identify zone ¢—/ Def. zones

Move level
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Zonelist dat
{zone ID and
zone location)

location

y
Orgin

Home-work
destination.dat

destination
matrix

End

Time of day origin
destination.dat

4

Flow.dat l
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Mérési eredmények
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IBM City in Motion Services
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Tovabbi feladatok

e OD matrixok meghatarozdsa |

Bl
i

Origins to I
Top
Destination

e A modszertan validalasa

e Kb6zossegi kozlekedeés
kapacitasanak feltlvizsgalata
a vizsgalati eredmények
alapjan
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THANK YOU
FOR YOUR ATTENTION.

Laszlo Nadai, Imre Felde, Tamas Tettamanti,
Csaba Csiszar,
Obudai Egyetem

Contact

Email: nadai@uni-obuda.hu
Tel.: 666 55

Web: www.uni-obuda.hu
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COOPERATION BETWEEN HIGHER EDUCATION, RESEARCH INSTITUTES AND

AUTOMOTIVE INDUSTRY
TAMOP-4.1.1.C-12/1/KONV-2012-0002

BASIC RESEARCH FOR THE DEVELOPMENT OF HYBRID AND ELECTRIC VEHICLES
TAMOP-4.2.2.A-11/1/KONV-2012-0012

"SMARTER TRANSPORT" - IT FOR CO-OPERATIVE TRANSPORT SYSTEM
TAMOP-4.2.2.C-11/1/KONV-2012-0012

Nemzeti Fejlesztési Ugynokség ]
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